KAVERDG rooéncenssimony mar - S
Vavai

PARAMETRY TECHNICZNE

VTZZ-14. VTZZ-18J | VTZZ-25J

KONFIGURACJA PRODUKTU “ &

Maks. wysokodé robocza 1572 m 17,00 m 20,20 m 26,50 m
Maks. wysokodé platformy 13,72 m 15,00 m 18,20 m 24 50 m

= Automatyczne poziomowanie

platformy robocze] Maks. zasigg poziomy f45m 8,60 m 12,00 m 16,00 m
e DT s B Udiwig znamionowy 230 kg 230 kg 230 kg 230 kg
» System awaryjnego opuszczania
» Uktad diagnus‘rycznyj usterek Ed':'r_"":'f"f pokanywania 30% A5%, 45% 45%
# Systern STOP awaryjry wZniesien
* Proporcjonalne sterowanie .
- Sygnat déwiekowy OSIAGI  Zewnegtrzny promier skretu 35m 4.8 m 6,2 m 6,32 m
# Licznik ﬂm[ﬂgﬂdliﬂ II"I’E"'«"I'F'I'E.I?“Y F‘I'Cll'l'liE‘rll SI'iJ'E"I.'LI I:}JE' m -IIIE m 3'4 " 3.0 m
» Maped 4xd
* Solidne opony terenowe Predkosc jazdy (zlodona) 5.1 km/h 6.8 km/h 6,2 km/h 4,85 km/h
= Uklad kiercwniczy 2 2 silownikami -~ - -

enemoicaRomil (el Srinddh) Predkosé jazdy (podniesiona) 0,8 kmv/h 1,1 kmv'h 1,1 kmi'h 1,1 km/h
* System shretu 40° Kat abrotu stolu 355° 355° 360° ciagty 3607 ciaghy
» Chassi ; imwan

Chasg aEsmen paromosaniafi Kat obrotu platformy 160° 160° 160° 160°
» Obrdt platformy 360° I thiscs L
» Pompa awaryjna Maks. dopusaczalna prediost 12 mfs 12,5 m/s 12,5 m/s 12,6 mfs
« Centralna skrzynka elektryczna wiatru
* Wielofunkcyjna diwignia sterujgca Maks. dopuszczalne sily 400 N 400 N 400 N 400 M
* System blokady obrotu boczne

* Zaczep do podnoszenia Maks. dopuszczalny kat

= Cxupnik przecigbenia pochylenia 3 2 2 3
= Wilgcznik nokny
= Drzwi platformy samozamykajgce WYMIARY
* Caujnik nachylenia Dlugosc catkowita (zlezona) 6,56 m 7.70m B850 m 11,28 m
= Self-locking platform door
« 160" rotation of workbar Szerokosc calkowita (zloZzona) 1,75m 2,28m 2,30 m 249m
Wysokosc calkowita (zloZona) 2,00 m 2,18m 2.50m 3,00 m
CECHY PRODUKTU Przedwit 0,43 m 0,43 m 0,43 m 0,43 m
Inteligentna wizualizacja oraz duty, czytelny ekran Rozstaw osi 2,00 m 200m 245 m 302m
Miai .
el Wymiary platformy (dl. x szer.) 153%076m | 1,53x0,76 m 153%x0,76m | 1,53x0,76 m
Funhcje ponycjonowania w wiglu kierunkach:
géra, dol i na boki Rozmiar kot 250 %15 250x 15 355/55D625 355/55D625
Prosta obsiuga, dobra stabilnosc | odpomosc
na wstrzgsy NAPED
Elastyczne ramig teleskopowe - idealne do pracy Silnik Almulator 4204h, 68 Perkins 404D-22T  Perkins/Yanmar Cummins

w trudnych i waskich przestrzeniach
Automatyczne poziomowanie platformy — stabilna

i bezpieczna praca Zbiornik paliwa - 100 L 100 L 100 L
MNaped elektryczny - niska emisja hatasu, brak spalin,
spefnia wymagania ochrony Srodowiska

Ebiornik cleju hydraulicznego = = = =

Napiecie sterowania 12V/724V 12Vr24v 12v/r24v 12V24V
Naped dxd 2WD x 2WS AWD x 2WS WD = 2WS 4WD x 2Ws

WAGA
WYMIARY (mm) Masa wiasna 6500 kg 7050 kg 10500 kg 15900 kg
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Wysokosé catkowita
(barierka nierozlodona)

Dlugoée caltkowita
Szerokosc caikowita
Dlugosé platformy

Srerokosc platformy

INTUICYJNY KOMPAKTOWA PLATFORMA DUZY ZASIEG
PANEL STEROWANIA KONSTRUKCJA ROBOCZA PRACY
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~\ NIEZAWODNOSC /oSN WYSOKA WYDAINOSE @_ 0\ SERWIS | WSPARCIE /7~ PROFESJONALNE
m i 'I Idealna do pracy na wysokosci R Czesci zamienne dostepne :l DORADZTWO
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—" isolidna konstrukgja. < w réznych warunkach. ~—"  od rekiw Polsce.
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do Twoich potrzeb.

KAVERG MACHINES - Twdj partner w pracy na wysokosci



