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NIEZAWODNY » KOMPAKTOWY

{0} SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYDAJNY

E] UDZWIG MAKSYMALNY 5 ton -

Gtowny hak
1{1 MAKSYMALNY PROMIEN PRACY 15 m
é MAKSYMALNA WYSOKOSC PODNOSZENIA 17 m

d) WCIAGARKA
Specyfikacja liny stalowej @12 mm x 80 m
Konstrukcja wysiegnika 4 m = 5-sekcyjny, ramie podnoszace Sitownik teleskopowy
WYSIEGNIK - :
@ TELEEEH'DPI.'IW'I" Dltugosc wysiegnika / czas 4.5 m-17 m /54 sek (z moezliwoscig personalizacg)i) Wclqgarka hydrauliczna

Predkosé podnoszenia haka

DlugosE [ czas wysuwu

12 m/min (4 liny)

4,5 m - 17 m / 54 sek (z mozliwoscia personalizacji)

Sitownik podnoszenia

UDZWIG BRI

Wysiegnik teleskopowy

Panel sterowania

&  ZYROSKOP Kat obrotu / predkosc 0-360° (ciggly) / 38 sek o
v 1? -
- Konstrukcja ramion podpor  Reczne whkrety + automatyczne wspomaganie o7 =
i  PODPORY STABILIZUJACE cisnieniem oleju (dwie nogi Nogi teleskopowe ; Silnik
Maksymalny zasieg podpér 5800 (diugosc) = 4900 (tyt) = 5600 (przdéd) mm
Tryb jazdy Hydrauliczny silnik, naped dwubiegowy
9P NAPED Predkost jazdy 0 - 2,5 km/h
Zdolnodé pokonywania wzniesien  25% (36%)
[€] SILNIK Producent Yuchai Obrotnica Rasis
Mot 58 kW -E!EIETIII:E gqumowe
Rozruch Elektryczny
Termperatura rozruchu -5°C ~ +40°C ZDJECIA SZCZEG UI:.DW
Paliwo / PojemnosE zbiornika  Diesel oil f 8 L
Akumulator 24 V 45 Ah
Morma emisji spalin Mational Fhase |l
Zuiycie paliwa 274 g/kW-h
Poziom halasu = 81.5dBA(1 m)
g SYSTEM OWANIA Typ gteruwania (wriggarka/nogil, Reczne sterowanie, reczna jazda
112, tryb jazdy
Charakterystyka operacyjna Reczne sterowanie (opcjonalnie pilot zdalnego sterowania)
fol KONFIGURACJA STANDARDOWA Silnik Diesla i silnik elektryczny (podwdjne zasilanie)
[B] WYMIARY (Dt. x SZER. x WYS.) 47mx15m=225m
o MASA WEASNA 6100 kg
&R  GASIENICE 300 mm (szer.) x 52,5 mm (skok) x 90 ogniw (sekcja)
(+] WYPOSAZENIE OPCJONALNE Zdalne sterowanie [ sterownik momentu obrotowego /
kosz podwieszany [ hydrauliczny jib ' ' .
* Podane parametry dotycza sprzetu standardowego. Producent zastrzega sobie prawo OBROTNICA 360° GASIENICE GUMOWE REGULOWANE NOGI TELESKOPOWE
do zmiany bez wczesnigjszego powiadomienia

SOLIDNA KONSTRUKCJA
Wzmocniona rama | komponenty

DUZY ZASIEG PRACY

Maksymalny promien pracy 15 m

WYDAJNY NAPED

Silnik Yuchai 58 kKW, niskie zukycie

ZDALNE STEROWANIE
(OPCJONALNIE)

KAVERG

9,

Bezpieczna obstuga z pilota,
wieksza elastycznosc pracy.

| wysokosc podnoszeniado 17 m paliwa | wysoka wydajnosé pracy.

= 'I-'JIE;':EJ mozliwosci zastosowania.

o wysokie) jakosci zapewniajg
niezawodnosc w kazdych warunkach.

— P CaH"T eSS —
TWOJ PARTNER W PRACY NA WYSOKOSCI l




